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操作指南
M-204T��微波传感器

Make  your choice...

相关部件必须在⼀个具备安全电器隔离装置的防护低电压环境下操作。所有安装调试和维修⼯作必须由供应商进⾏。

安全指⽰1

安装接线2

JST连接器
棕⾊、⻩⾊：继电器
绿⾊、⽩⾊：电源线

多普勒微波传感器
可以上下波动，
也可以左右旋转

灵敏度电位器

指⽰灯
传感器通电后，指⽰灯会闪亮5次；
传感器探测到运动物体时，指⽰灯
与输出端同步点亮。

1.�安装本体。
� 将装置安放到适当位置，排线孔加⼯时请完全清除⽑刺。开孔后将安装板揭开。
2.�将信号线连接到⾃动⻔电源端⼦上。
� 绿⾊、⽩⾊：电源输⼊AC/DC12V~24V��������棕⾊、⻩⾊：信号输出COM/NO
3.�拿掉外盖，并⽤螺丝固定好本体。
4.�把本体的接线端⼦与本体连接起来。
5.�给传感器接上电源，按⾥⾯的顺序设定检测范围和各个开关。
6.�盖上外盖。

调整3

2)�调节灵敏度

检测范围
最⼩Min：0.5⽶×0.4⽶
最⼤Max：3.5⽶×2⽶

1)�确定检测区域，如下图：

【注意】
打开电源后，站到传感器检测
区外约五秒，⽬的是让传感器
做⾃我调整。
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3)�检测⽅向调整(前后、左右均可灵活调节)
�����调整平⾯天线⻆度得到不同的检测距离和不同的探测区域。
�����调节范围：30=15×2档

(上下拨动) (左右旋转)

【注意】⼯⼚设置默认为45⻆。以上数据是在2.2⽶⾼度时测
得。本说明书中的测试值是参考值，⽽⾮保证值。由于机体
不同会有偏差。特别是⻔，地⾯及周围墙壁材料是⾦属时，
探测区域有时会变⼤，所以请⽤灵敏度按钮进⾏适当调整。
60°时若调整探测区域到最⼤，可能会导致重复开关动作。

安装注意事项4

传感器要固定
紧以防震动

传感器不能直
接置⼊板⾯或
其他材料之后

检测区域内不
能置有可移动
或晃动物体

检测区域内不
能有荧光源存
在

不能直接接触
传感器的电⼦
部件，需做好
ESD防护

故障排除5

症状 可能原因 改善⽅法
信号线缆接触不良或⻔控主机设置错误
传感器感应⻔的运动；⻔在关闭时产⽣震动
⻔控开关不良或位置错误；传感器输出不正确
传感器感应到⾬点的动作�

检查接线及电源，确保⻔控设置在开关触发的⼯作状态
增⼤天线安装的⾼度；确保传感器被正确固定；减低灵敏度
检查并确保⻔控开关为⼯作状态；检查传感器的输出设置
使⽤防⾬配件

指⽰灯亮，但⻔没有动作
⻔不停开关
⻔不能关闭，红⾊指⽰灯不亮
下⾬时⽆故进⾏探测

技术参数6

实现技术
发射频率
发射功率
发射频率密度
最⼤安装⾼度
安装倾度
检测模式
最⼩检测速度
功耗
检测范围(安装⾼度为2.2m)

微波及微波处理器
24.125GHz
<20dBm�EIRP
<5mW/cm²
3⽶
0-90°(纵向)，-30~+30°(横向)
运动
5cm/s(沿传感器纵轴)
<2W(VA)
3.5m(W)x2m(D)

继电器输出(⽆初始电位)
最⼤接点电压
最⼤接点电流
最⼤切换功率
保持时间
导线⻓度
温度范围
外壳材料
电源电压
外观尺⼨

COM,NO
42V�AC/60V�DC
1A
42W(AC)/60W(DC)
1.5秒
2.5m
-20℃~+55℃
ABS塑料
12~24V�AC/DC�±10%(50~60Hz)
120(W)x80(H)x50(D)mm��


